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Geometria de vision estero
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Estéreo activo
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Comparacion

Passive-stereo Active-stereo

13

Solo en areas ricas en textura.

e Lailuminacion ambiente puede ser un
problema.

Busqueda de correspondencias.

Hardware accesible.

e En general, se obtiene informacion

e Se puede aplicar en cualquier escala. densa.
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Técnica basada en gradientes
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Técnica basada en gradientes

Reference Plane
-1, D(x2, — D(xq, in (0
- — tan (o) = (D(z2,y2) (x1,¥1))sin ( )_
: ] v 2o
' Definiendo @@ = (x2 — x1,y2 — y1):
----------- _I’I _ D(.GC + u) B D(‘T) |’LL| sin (9)

T2 — &1

I ] F=(1,y1)

Tomando el limite || — O:
Iz

\ n rin tan X)) =
Dot = (@) T —Dysin(0)
y = l—Dy sin(6)

pattern is projected
over the test surface
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Como integramos ese campo?

Z : Q C R? — R es la superficie obtenida si integramos el campo (p, q) : Q — R2.

p%Z_r, quyu VX(p,q);éU

Least Squares (LS)

Blu) = [ [ (tux = pi? + uy — af?) dady
Ecuaciones de Euler-Lagrange:
VZu = div(p, q)
(uy — p)vy = 00on 02
(uy — q)v2 = 0o0n OS2

e No es robusto cuando hay ruido o errores no lineales.
e Se resuelve de manera muy eficiente y rapida (FFT).
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Poisson Image Editing

J. Matias Di Martino!, Gabriele Facciolo? and Enric Meinhardt-Llopis®
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Poisson Image Editing

min / IVF = vl|? do
f € €%(R) Q

st. flr\a = fflr\0

Af(z) = div (v(2))
for all z € Q, and floq = f*|on
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Input Copy-paste Awverage Mazximum
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Input image T =20and o =2,5
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Input image T=2 T'=5 T =15
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